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۱۱. ارائه یک سیستم ناوبری هوایی دقیق یکپارچه با استفاده از تلفیق هوشمند داده های سنسورهای ارزان قیمت
۱۲. روشی هوشمند برای ترکیب ویژگی های ناحیه بندی در بازشناسی ارقام دستنویس فارسی

۱۳. طراحی و شبیه سازی یک میکسر فعال جدید پان بر با بهره تبدیل قابل تغر
۱۴. طراحی کنترل کننده تطبیقی مدل چندگانه برای سیستم های نامتغیر با زمان با تاخیر زمانی متغیر در ورودی

۱۵. تخمین وضعیت شارژ باتری لیتیوم - یون با استفاده از فیلتر مقاوم
۱۶. ارائه طرحی جدید برای تمام جمع کننده ترکیبی به منظور بهبود عملکرد آن

۱۷. بهبود تخمین وضعیت شارژ باتری بر اساس روش¬های کلاسیک و محاسبات نرم
۱۸. کاربرد محاسبات نرم در ناوبری تلفیقی

۱۹. طراحی و بهینه‏سازی عملکرد یک ترانسفورمر فعال جدید برای کاربردهای فرکانس بالا
WLAN دو باند با عملکرد بهبود یافته برای کاربردهای ( LNA) ۲۰. طراحی تقویت کننده کم نویز

۲۱. استخراج ویژگیهای تراکم بنیان برای بازشناسی ارقام دستنویس فارسی با روشی هوشمند
۲۲. طراحی مالتی پلکسر با استفاده از الگوریتمهای ابتکاری
۲۳. بهینه سازی چندگانه با استفاده از الگوریتمهای ابتکاری

۲۴. ارائه¬ی روشی نوین در تشخیص بیماری قلبی با استفاده از منطق فازی
۲۵. سیستم طیقه¬بندی¬کننده چندگانه برای بازشناسی ارقام دستنویس با معرفی ویژگی¬های جدید

۲۶. طبقه بندی ابتکاری داده های نادقیق
۲۷. طراحی یک فیلتر میان¬گذر مایکرواستریپ جدید برای کاربرد در ارتباطات پهن¬باند
۲۸. ارائه یک روش جدید بازیابی تصویر مبتنی بر محتوا با الهام از سیستم بینایی انسان

۲۹. بهبود شناسایی هویت با استفاده از مدل راه رفتن در سطح تصمیم
۳۰. روشی مقاوم جهت مقابله با جعل هویت الکترونیک در تاد هویت مبتنی بر اثر انگشت

۳۱. طبقه بندی شورایی با استفاده از الگوریتمهای ابتکاری
۳۲. بکارگیری الگوریتمهای ابتکاری در بهینه سازی مدار حلقه قفل فاز

(LNA) ۳۳. استفاده از روشهای بهینه سازی چندهدفه برای طراحی تقویت کننده های کم نویز
۳۴. بهبود ردیابی اهداف متحرک با استفاده از فیلتر ذره ای در شبکه های حسگر بی سیم

۳۵. مدلسازی پردازشها در لایه های مختلف قشر بینایی و نئوکورتکس به منظور تشخیص اشیاء در تصویر
۳۶. ردیابی اشیاء متحرک با استفاده از ترکیب کانتور پویا و هیستوگرام رنگ - بافت
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