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 Education 
University Major Graduated in  Degree  
Ferdowsi Unuversity of Mashhad Electrical Engineering-Control 2009 BSc 
Shahrood University of Technology Electrical Engineering-Control 2011 MSc 
Shahrood University of Technology Electrical Engineering-Control 2015  Ph.D  

 

Employment Information 

Grade Cooperation Type Employment Type Position/Rank Faculty/Department 

10 Full Time Tenure Track  
Faculty of Electrical and 
Computer Engineering 
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Executive Experiences 

• Deputy Head of the Power Engineering Department, Faculty of Electrical and 

Computer Engineering, University of Birjand — 2018–2019 

• Advisor for Exceptional Talents, Faculty of Electrical and Computer Engineering, 

University of Birjand — 2016–2020 

• Advisor to Martyr and Veteran Students, Faculty of Electrical and Computer 

Engineering, University of Birjand — 2020–2023 

• Deputy Director, South Khorasan Science and Technology Park — 2022–2024 

• Director-in-charge, Iranian Journal of Power Engineering — 2021–2025 

• Member, Research Committee of Shahid Kaveh Combined Cycle Power Plant, Qaen — 

2020–2025 

• Founder of the Master’s Program in Robotics Engineering, University of Birjand — 

2023 

• Executive Secretary, The 8th Conference on Renewable Energies and Distributed 

Generation of Iran, University of Birjand — March 2021 

Teaching Areas 

• Fundamentals of Robotics 

• Adaptive Control 

• Fuzzy Control 

• Electromagnetics 

• Numerical Computations 

• Linear Algebra 

• Neural Networks 

• Robot Control 

• Industrial Control Laboratory 

• Instrumentation Laboratory 

 

 

 

 

 



Conference Papers 

1. Saeed Khorashadizadeh,Sajjad Yari ,& Alghar,Kamran moradi Golmakani ,Second Order 

Sliding Mode Controller for a Bridgeless Boost Power Factor Correction ,  دوازدهمین کنفرانس بین المللی

, pp. 0-0,شبکه های هوشمند انرژی  13 12 2022تهران , .  

2. Mohammadhassan Majidi,Reyhaneh Taghizadeh Khankook,Saeed Khorashadizadeh 

,Melanoma skin cancer images classification based on deep neural network and super classifier 

, کنفرانس ملی سیستم های هوشمند ایراننوزدهمین   ,pp. 0-0 , 23 10 2024سیرجان , .  

3. Saeed Khorashadizadeh ,Robust State Feedback Control of DC-DC Boost Converter using 

Legendre Polynomials ,های الکتریکیها و محرکهالمللی ماشینسومین کنفرانس بین ,pp. 0-0 ,, 20 12 2023تهران.  

غستان,محمدحسن مجیدی,سعید خراشادی زاده،ناحیه بندی ضایعات پوس تی با استفاده از  حسن فرسی,محمدعلی کاظمی م .4

  .31 0۸ 2022،سمنان،0-0،اولین کنفرانس هوش مصنوعی و پردازش هوشمند،شماره صفحات K-means روش

محمدحسن مجیدی,سیدحسام الدین هاشمی,سعید خراشادی زاده،تخمین توان دریافتی و کیفیت ارتباط کاربران تلفن همراه با   .۵

-0استفاده از شبکه عصبی،هفتمین کنفرانس بین المللی پردازش سیگنال و سیستم های هوشمند ایران،شماره صفحات 

  .2۹ 12 2021،تهران،0

سعید خراشادی زاده,پیمان نجاری،کنترل مبدل بوست با در نظر گرفتن اثر اشباع ورودی،همایش ملی نوآوری و فناوری های   .۶

  .0۵ 0۹ 2021،بهبهان،0-0نوین و کاربردی در مهندسی برق و کامپیوتر،شماره صفحات 

سعید خراشادی زاده,پیمان نجاری،طراحی جبرانساز ضد اشباع جدید برای کنترل غیرخطی مبدل بوست،همایش ملی نوآوری و  .۷

  .0۵ 0۹ 2021،بهبهان،0-0در مهندسی برق و کامپیوتر،شماره صفحات  فناوری های نوین و کاربردی

سعید خراشادی زاده,پیمان نجاری،طراحی کنترلر تطبیقی برای تنظیم ولتاژ مبدل بوست با استفاده از چند جملهایهای   .۸

  .13 03 2021،بیرجند،0-0های تجدیدپذیر و تولید پراکنده ایران،شماره صفحات متعامد،هشتمین کنفرانس انرژی 

سعید خراشادی زاده,فاطمه شخصی دستگاهیان,محسن فرشاد،پیش بینی سری ه ای زمان ی آشوبناک نیروی باد از طریق   .۹

های تجدیدپذیر و تولید پراکنده ایران،شماره صفحات سوئیچینگ داده محور و یادگیری دسته جمع ی،هشتمین کنفرانس انرژی 

  .13 03 2021جند،،بیر0-0

ملازاده,ناهید مجیدی خلیل آباد,ابوالفضل اکبرپور,سعید خراشادی زاده،شناسایی نشت در سیستم انتقال آب با استفاده  مهدی  .10

-از فیلتر کالمن و مدل سازی هیدرولیکی،چهارمین کنفرانس بین المللی برنامه ریزی و مدیریت محیط زیست،شماره صفحات 

  .23 0۵ 201۷،تهران،
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https://cv.birjand.ac.ir/skhorashadizadeh/fa/articlesInConferences/44572/%DA%A9%D9%86%D8%AA%D8%B1%D9%84-%D9%85%D8%A8%D8%AF%D9%84-%D8%A8%D9%88%D8%B3%D8%AA-%D8%A8%D8%A7-%D8%AF%D8%B1-%D9%86%D8%B8%D8%B1-%DA%AF%D8%B1%D9%81%D8%AA%D9%86-%D8%A7%D8%AB%D8%B1-%D8%A7%D8%B4%D8%A8%D8%A7%D8%B9-%D9%88%D8%B1%D9%88%D8%AF%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/skhorashadizadeh/fa/articlesInConferences/44572/%DA%A9%D9%86%D8%AA%D8%B1%D9%84-%D9%85%D8%A8%D8%AF%D9%84-%D8%A8%D9%88%D8%B3%D8%AA-%D8%A8%D8%A7-%D8%AF%D8%B1-%D9%86%D8%B8%D8%B1-%DA%AF%D8%B1%D9%81%D8%AA%D9%86-%D8%A7%D8%AB%D8%B1-%D8%A7%D8%B4%D8%A8%D8%A7%D8%B9-%D9%88%D8%B1%D9%88%D8%AF%DB%8C
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https://cv.birjand.ac.ir/skhorashadizadeh/fa/articlesInConferences/44488/%D8%B7%D8%B1%D8%A7%D8%AD%DB%8C-%DA%A9%D9%86%D8%AA%D8%B1%D9%84%D8%B1-%D8%AA%D8%B7%D8%A8%DB%8C%D9%82%DB%8C-%D8%A8%D8%B1%D8%A7%DB%8C-%D8%AA%D9%86%D8%B8%DB%8C%D9%85-%D9%88%D9%84%D8%AA%D8%A7%DA%98-%D9%85%D8%A8%D8%AF%D9%84-%D8%A8%D9%88%D8%B3%D8%AA-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%DA%86%D9%86%D8%AF-%D8%AC%D9%85%D9%84%D9%87%D8%A7%DB%8C%D9%87%D8%A7%DB%8C-%D9%85%D8%AA%D8%B9%D8%A7%D9%85%D8%AF
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