
Havangi Ramazan

Associate Professor

Faculty: Electrical and Computer Engineering

Department: Electronic

Education

Degree Graduated in Major University

Ph.D 2013 Control Engineering K. N. Toosi University of Technology

Employment Information

Faculty/Department Position/Rank
Employment
Type

Cooperation
Type Grade

Faculty of Electronic
Engineering

Academic Member Tenured Full Time

Work Experience

Head of Department of Electronics Engineering, University of Birjand(2017till now)

Papers in Conferences

رمضان هاونگی,فاطمه کریمی،تخمین وضعیت شارژ باتری مبتنی بر فیلتر کالمن توسعه یافته بهبود یافته،اولین .1
.همایش بین المللی و دومین همایش ملی باتری لیتیومی،شماره صفحات ۰-۰،تهران،۲۰۲۴ ۰۷ ۰۹
رمضان هاونگی,فاطمه کریمی،تخمین وضعیت شارژ باتری با استفاده از فیلتر کالمن توسعه یافته: نامعینی مدل و .2
.اطلاعات نویز،اولین همایش بین المللی و دومین همایش ملی باتری لیتیومی،شماره صفحات ۰-۰،تهران،۲۰۲۴ ۰۷ ۰۹
رمضان هاونگی,فاطمه کریمی،ارایه مشخصات سیگنال تحریک مناسب برای شناسایی باتری لیتیوم یون،اولین همایش .3
.بین المللی و دومین همایش ملی باتری لیتیومی،شماره صفحات ۰-۰،تهران،۲۰۲۴ ۰۷ ۰۹
رمضان هاونگی,مریم مرادی،بررسی عملکرد فیلتر کالمن توسعه یافته در تخمین سرعت و گشتاور موتور .4
.القایی،هشتمین کنفرانس انرژیهای تجدیدپذیر و تولید پراکنده ایران،شماره صفحات ۰-۰،بیرجند،۲۰۲۱ ۰۳ ۱۳
رمضان هاونگی،تخمین وضعیت شارژ باتری لیتیوم با استفاده از فیلتر ذره¬ای حاشیه¬ای تفاضلی،هشتمین کنفرانس .5
.انرژیهای تجدیدپذیر و تولید پراکنده ایران،شماره صفحات ۰-۰،بیرجند،۲۰۲۱ ۰۳ ۱۳
رمضان هاونگی،تخمین وضعیت شارژ باتری لیتیوم با استفاده از فیلتر ذرهای حاشیهای تفاضلی،هشتمین کنفرانس .6
.انرژیهای تجدیدپذیر و تولید پراکنده ایران،شماره صفحات ۰-۰،بیرجند،۲۰۲۱ ۰۳ ۱۳
جواد نقی پور,رمضان هاونگی,ناصر ندا،بهبود عملکرد شبکه عصبی در طبقه بندی به وسیله الگوریتم توده .7

https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/49640/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%85%D8%A8%D8%AA%D9%86%DB%8C-%D8%A8%D8%B1-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%DA%A9%D8%A7%D9%84%D9%85%D9%86-%D8%AA%D9%88%D8%B3%D8%B9%D9%87-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87-%D8%A8%D9%87%D8%A8%D9%88%D8%AF-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/49640/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%85%D8%A8%D8%AA%D9%86%DB%8C-%D8%A8%D8%B1-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%DA%A9%D8%A7%D9%84%D9%85%D9%86-%D8%AA%D9%88%D8%B3%D8%B9%D9%87-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87-%D8%A8%D9%87%D8%A8%D9%88%D8%AF-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/49641/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%DA%A9%D8%A7%D9%84%D9%85%D9%86-%D8%AA%D9%88%D8%B3%D8%B9%D9%87-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87-%D9%86%D8%A7%D9%85%D8%B9%DB%8C%D9%86%DB%8C-%D9%85%D8%AF%D9%84-%D9%88-%D8%A7%D8%B7%D9%84%D8%A7%D8%B9%D8%A7%D8%AA-%D9%86%D9%88%DB%8C%D8%B2
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/49641/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%DA%A9%D8%A7%D9%84%D9%85%D9%86-%D8%AA%D9%88%D8%B3%D8%B9%D9%87-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87-%D9%86%D8%A7%D9%85%D8%B9%DB%8C%D9%86%DB%8C-%D9%85%D8%AF%D9%84-%D9%88-%D8%A7%D8%B7%D9%84%D8%A7%D8%B9%D8%A7%D8%AA-%D9%86%D9%88%DB%8C%D8%B2
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/49642/%D8%A7%D8%B1%D8%A7%DB%8C%D9%87-%D9%85%D8%B4%D8%AE%D8%B5%D8%A7%D8%AA-%D8%B3%DB%8C%DA%AF%D9%86%D8%A7%D9%84-%D8%AA%D8%AD%D8%B1%DB%8C%DA%A9-%D9%85%D9%86%D8%A7%D8%B3%D8%A8-%D8%A8%D8%B1%D8%A7%DB%8C-%D8%B4%D9%86%D8%A7%D8%B3%D8%A7%DB%8C%DB%8C-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%84%DB%8C%D8%AA%DB%8C%D9%88%D9%85-%DB%8C%D9%88%D9%86
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/49642/%D8%A7%D8%B1%D8%A7%DB%8C%D9%87-%D9%85%D8%B4%D8%AE%D8%B5%D8%A7%D8%AA-%D8%B3%DB%8C%DA%AF%D9%86%D8%A7%D9%84-%D8%AA%D8%AD%D8%B1%DB%8C%DA%A9-%D9%85%D9%86%D8%A7%D8%B3%D8%A8-%D8%A8%D8%B1%D8%A7%DB%8C-%D8%B4%D9%86%D8%A7%D8%B3%D8%A7%DB%8C%DB%8C-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%84%DB%8C%D8%AA%DB%8C%D9%88%D9%85-%DB%8C%D9%88%D9%86
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/44440/%D8%A8%D8%B1%D8%B1%D8%B3%DB%8C-%D8%B9%D9%85%D9%84%DA%A9%D8%B1%D8%AF-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%DA%A9%D8%A7%D9%84%D9%85%D9%86-%D8%AA%D9%88%D8%B3%D8%B9%D9%87-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87-%D8%AF%D8%B1-%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D8%B3%D8%B1%D8%B9%D8%AA-%D9%88-%DA%AF%D8%B4%D8%AA%D8%A7%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%D9%84%D9%82%D8%A7%DB%8C%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/44440/%D8%A8%D8%B1%D8%B1%D8%B3%DB%8C-%D8%B9%D9%85%D9%84%DA%A9%D8%B1%D8%AF-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%DA%A9%D8%A7%D9%84%D9%85%D9%86-%D8%AA%D9%88%D8%B3%D8%B9%D9%87-%DB%8C%D8%A7%D9%81%D8%AA%D9%87-%D8%AF%D8%B1-%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D8%B3%D8%B1%D8%B9%D8%AA-%D9%88-%DA%AF%D8%B4%D8%AA%D8%A7%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%D9%84%D9%82%D8%A7%DB%8C%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/44441/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%84%DB%8C%D8%AA%DB%8C%D9%88%D9%85-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%D8%B0%D8%B1%D9%87-%D8%A7%DB%8C-%D8%AD%D8%A7%D8%B4%DB%8C%D9%87-%D8%A7%DB%8C-%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%B6%D9%84%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/44441/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%84%DB%8C%D8%AA%DB%8C%D9%88%D9%85-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%D8%B0%D8%B1%D9%87-%D8%A7%DB%8C-%D8%AD%D8%A7%D8%B4%DB%8C%D9%87-%D8%A7%DB%8C-%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%B6%D9%84%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/44624/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%84%DB%8C%D8%AA%DB%8C%D9%88%D9%85-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%D8%B0%D8%B1%D9%87%D8%A7%DB%8C-%D8%AD%D8%A7%D8%B4%DB%8C%D9%87%D8%A7%DB%8C-%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%B6%D9%84%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/44624/%D8%AA%D8%AE%D9%85%DB%8C%D9%86-%D9%88%D8%B6%D8%B9%DB%8C%D8%AA-%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DA%98-%D8%A8%D8%A7%D8%AA%D8%B1%DB%8C-%D9%84%DB%8C%D8%AA%DB%8C%D9%88%D9%85-%D8%A8%D8%A7-%D8%A7%D8%B3%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%AF%D9%87-%D8%A7%D8%B2-%D9%81%DB%8C%D9%84%D8%AA%D8%B1-%D8%B0%D8%B1%D9%87%D8%A7%DB%8C-%D8%AD%D8%A7%D8%B4%DB%8C%D9%87%D8%A7%DB%8C-%D8%AA%D9%81%D8%A7%D8%B6%D9%84%DB%8C
https://cv.birjand.ac.ir/havangi/en/articlesInConferences/48282/%D8%A8%D9%87%D8%A8%D9%88%D8%AF-%D8%B9%D9%85%D9%84%DA%A9%D8%B1%D8%AF-%D8%B4%D8%A8%DA%A9%D9%87-%D8%B9%D8%B5%D8%A8%DB%8C-%D8%AF%D8%B1-%D8%B7%D8%A8%D9%82%D9%87-%D8%A8%D9%86%D8%AF%DB%8C-%D8%A8%D9%87-%D9%88%D8%B3%DB%8C%D9%84%D9%87-%D8%A7%D9%84%DA%AF%D9%88%D8%B1%DB%8C%D8%AA%D9%85-%D8%AA%D9%88%D8%AF%D9%87-%D8%B0%D8%B1%D8%A7%D8%AA


.ذرات،کنفرانس ملی صنعت برق و الکترونیک،شماره صفحات ۰-۰،اهواز،۲۰۲۰ ۱۱ ۲۶
حسن فرسی,امیر سزاوار,سجاد محمدزاده,رمضان هاونگی،فیلتر ذره ای تطبیقی به منظور ردیابی اشیا رنگی در دنباله .8
.های ویدیویی،چهارمین کنفرانس ملی دستاوردهای نوین در برق، کامپیوتر و صنایع،شماره صفحات -،اسفراین،۲۰۱۸ ۱۰ ۱۰
چندکاربره با استفاده OFDM رمضان هاونگی,حمید فرخی,علیرضا غلامرضایی،تخصیص عادلانه منابع در سیستم های .9
از شبکه عصبی هاپفیلد،چهارمین کنفرانس ملی فناوری اطلاعات، کامپیوتر و مخابرات،شماره صفحات -،تربت حیدریه،۲۰۱۷
۱۳ ۰۷.
رمضان هاونگی,حسن فرسی,علی اکبری،بازشناسی ارقام دست نویس با استفاده از شبکه عصبی چند لایه و توصیفگر .10
surf،۱۳ ۰۷ ۲۰۱۷،چهارمین کنفرانس ملی فناوری اطلاعات، کامپیوتر و مخابرات،شماره صفحات -،تربت حیدریه.
سیدحمید ظهیری ممقانی,محمدرضا اسماعیلی سعادتقلی,علی محمدی,رمضان هاونگی،روشی جدید در تشخیص .11
دومین کنفرانس،IPO و الگوریتم ابتکاری MLP با استفاده از ترکیب طبقه بند شبکه عصبی EEG صرع از سیگنال
.محاسبات تکاملی و هوش جمعی،شماره صفحات -،کرمان،۲۰۱۷ ۰۳ ۰۷
ابوالفضل بیجاری,رضا سلمانی,رمضان هاونگی،فیلتر میانگذر فراپهن باند جدید با استفاده از خطوط تزویج .12
.مایکرواستریپ سه تایی،چهارمین کنفرانس الکترومغناطیس مهندسی ایران،شماره صفحات -،نوشهر،۲۰۱۶ ۰۴ ۱۴
حامد وحدت نژاد,اخوان سمیرا,رمضان هاونگی،کاربرد میانگین های ماتریسی در تشخیص ساختار انجمن های شبکه .13
.اجتماعی،چهارمین سمینار آنالیز تابعی و کاربردهای آن،شماره صفحات -،۲۰۱۶ ۰۳ ۰۲
سیدمحمد رضوی,عمار کاریزی,رمضان هاونگی،بهبود شناسایی هویت با استفاده از انرژی تصویر راه رفتن،دهمین .14
.سمپوزیوم پیشرفت های علوم و تکنولوژی،شماره صفحات -،۲۰۱۵ ۱۱ ۲۶

Papers in Journals

حامد وحدت نژاد,نرجس حاجی زاده,رمضان هاونگی،ارائه معماری سامانه کمک یار فرد نابینا برای عبور از تقاطع به .1
.isc،کمک محاسبات ابری تلفن همراه،پردازش علائم و داده ها،مجلد ۳،شماره ۲۰،شماره صفحات ۲۶،۲۰۲۴-۱۳
رمضان هاونگی,سیدحمید خاتمی،شناسایی و ردیابی همزمان اشیا با استفاده از یادگیری عمیق،ماشین بینایی و .2
.isc،پردازش تصویر،مجلد ۳،شماره ۱۰،شماره صفحات ۹۲،۲۰۲۳-۷۹
حامد وحدت نژاد,شکوه شیخ زاده,رمضان هاونگی،کشف دست انداز به کمک محاسبات نرم،پردازش علائم و داده .3
.isc،ها،مجلد ۲،شماره ۱۹،شماره صفحات ۱۱،۲۰۲۲-۱
4. _,Estimation of Wheel-Rail Adhesion Force Using Traction System Behavior,Journal of Electrical and
Computer Engineering Innovations,Vol. 1,No. 12,pp. 271-282,2024,isc.
ای کمکی بهبود یافته با رمضان هاونگی،تخمین وضعیت شارژ باتری لیتیوم یون با استفاده از فیلتر ذره ای حاشیه .5
سامانه های غیرخطی در مهندسی برق،مجلد ۲،شماره ۱۰،شماره صفحات M-H،-۳۲ اپراتورهای ژنتیک و الگوریتم
۵۴،۲۰۲۴،isc.
رمضان هاونگی,سیمین حسین زاده،موقعیت یابی ربات سیار با استفاده از فیلتر کالمن دو بخشی هموار،مهندسی برق .6
.isc،و مهندسی کامپیوتر ایران،مجلد ۱،شماره ۲۲،شماره صفحات ۴۹،۲۰۲۴-۳۹
رمضان هاونگی,سیمین حسین زاده،طراحی کنترل کننده نظارتی با استفاده از رویتگر اغتشاش غیرخطی برای یک .7
.isc،بازوی رباتیکی،سامانه های غیرخطی در مهندسی برق،مجلد ۱،شماره ۱۰،شماره صفحات ۵۹،۲۰۲۴-۳۵
با استفاده از فیلتر کالمن توسعهMIMO داود سلیمانی قوژدی,رمضان هاونگی،رهگیری هدف در سیستمهای راداری .8
یافته چندگانه تعاملی و بهینه سازی آن،هوش محاسباتی در مهندسی برق،مجلد ۲،شماره ۱۴،شماره صفحات ۹۵-
۱۱۰،۲۰۲۳،isc.
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